
الاعّبءإسى انًششٔع ٔ انخلاصتأعُ اٌّششفاٌّلاؽظبد

1محمد ٔبظُ ػجذ ِٛعٝ

2عغبد عجبس صغ١ش ػج١ذ

3ؽغ١ٓ ػط١خ خؼ١ش

4اثشا١ُ٘ ِبٌه ؽ١ّذ اثٛس٠شخ

5إدس٠ظ فبػً ؽّضح ٌفزخ

6ثش١ش ع١ّش ِطشٚد ٔبطش

ِؾبوبح ؽبػٕخ ث١غ ثبعزخذاَ اٌّزؾىُ 

اٌذل١ك
د

1ؽغ١ٓ ػٍٟ سؽ١ُ

2سعٛي ؽغٓ ػٍٟ

3ػٍٟ وبظُ محمد سعٛي

4ِظطفٝ طبٌؼ ِٙذٞ ؽج١ت

5خٌٛخ ػشاس عبثش ػٍٛاْ

رأع١ظ إٌّظِٛخ اٌىٙشثبئ١ٗ ٌجٕب٠خ ثبعزخذاَ 

layers فٟ ثشٔبِظ Auto- cad
د

1اؽغبْ عجبس دس٠ٛي

2اؽّذ سػب ٌفٍٛف عبعذ

3ؽغ١ٓ محمد ٠بعش ػجذ

4محمد عبعت ػجذاٌؾغ١ٓ

5ع١ّش غبُٔ ؽغْٛ دٚ٘بْ

6ص٠ٕت سػذ عٛاد
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رظ١ُّ ؽبػٕٗ ث١غ رفم١ظ ثبعزخذاَ اٌّزؾىُ َ 

اٌذل١ك ِٚزؾغظ ٌٍؾشاسٖ ٚاٌشؽٛثٗ ٌٍغ١طشٖ 

ػٍٝ اٌج١ئخ اٌذاخ١ٍٗ ٌٍؾبػٕٗ ٚاٌزؾىُ ثّشٚؽٗ 

ٌزذ٠ٚش اٌٙٛاء داخً اٌؾبػٕٗ ٌزٛف١ش 

الاٚوغغ١ٓ ٌٍج١غ اٌّشلذ ِٓ خلاي ِزؾغغبد 

اٌؾشاسح ٚاٌشؽٛثخ ٌزؾم١ك ٔغجٗ رفم١ظ ػب١ٌٗ 

داخً اٌؾبػٕٗ ثبعزخذاَ ِظجبػ ِشغ ِٚشٚؽٗ 
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انسٍطشة ػهى سشػت يحشك تٍاس يستًش 

باستخذاو بشَايج   يُفصم الاثاسة

MATLAB

٠ٙذف اٌجؾش اٌؾبٌٟ إٌٝ إعزخذاَ ثشٔبِظ 

(MATLAB)  فٟ دساعخ ؽشائك اٌغ١طشح

ػٍٝ عشػخ ِؾشوبد اٌز١بس اٌّغزّش ٚرٌه ِٓ 

فٌٛز١خ – ِمبِٚخ اٌّغبي  )خلاي اٌزؾىُ ثم١ّخ 

ِٓ أعً اٌؾظٛي ػٍٝ  (ِمبِٚخ إٌّزظ– إٌّزظ 

خظبئظٙب ٔظش٠بَ صُ ِمبسٔزٙب ثبٌخظبئض 

اٌؼ١ٍّخ اٌزٟ رُ اٌؾظٛي ػ١ٍٙب ِٓ خلاي 

الأخز١بساد اٌزٟ أعش٠ذ ٌٍّؾشوبد لاؽمب 

.ٌغشع رؼض٠ض ِظذال١خ ٔزبئظ اٌّؾبوبد 
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سعُ اٌزبع١غبد اٌىٙشائ١ٗ ٌجٕب٠خ ثبعزخذاَ 

ثشٔبِظ اٚرٛوبد ثبلاعزفبدح ِٓ خبط١خ اٌطجمبد 

ٌزخظ١ض ؽجمٗ ٌٍزظ١ُّ اٌّذٟٔ ٌٍجٕب٠خ ٚأخشٜ 

ٌلأبسح ٚصبٌضٗ ٌٍىب١ِشاد ٚؽجمخ ساثؼخ لأعٙضح 

اٌزجش٠ذ ٚالاؽّبي اٌضم١ٍخ

2020 / 2019قائًت بؼُأٌٍ بحٕث تخشج انطهبت نقسى انتقٍُاث انكٓشبائٍت نهؼاو انذساسً 



الاَتقال الأتٕياتٍكً بٍٍ انشبكت انٕطٍُت 

ٔانًٕنذ
د

1اِغذ ١٘ضُ ػجذاٌض٘شح

2ػٍٟ لؾطبْ ػبِشمحمد

3ؽغ١ٓ فبػً غبٌٟ ػ١ٍٛٞ

4محمد لبعُ محمد ِٛعٝ

5ِٛعٝ محمد ػج١ذ ِٙذٞ

يقاسَت خصائص الاداء انتشغٍهٍت نًحشك 

MATLABكٓشبائً باستخذاو بشَايج 
د

1ؽغ١ٓ محمد ػط١خ

2ِؾّٛد ساشذ ؽج١ت محمد

3ص٘شاء ؽ١ذس ػجذص٠ذ ػجذاٌٍط١ف

4ا١ِش سػذ ؽغْٛ ص٠ذاْ

5ع١ف صا٘ش عبعُ محمد

6ؽغ١ٓ ص١٘ش ٘بدٞ سعت

تصًٍى يُظٕيت انسٍطشة ػهى الاحًال 

WIFI))انكٓشبائٍت انًُضنٍت باستخذاو تقٍُت
د

1ِغزجٝ ػجذاٌؾ١ٍُ وبظُ

2ِظطفٝ ؽبٌت سش١ذ ػ١غٝ

3ؽغ١ٕٓ ؽغٓ ػٍٛاْ ساػٟ

4ػجذالله خبٌذ ػجذالله ػجذاٌىش٠ُ

5وشاس ػٍٟ شبوش ػجذاٌشػب

١ٌ6ش ٔبعٟ عٍّبْ  وبظُ
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اٌز١بس )دساعخ خٛاص الاداء ٌّؾشن وٙشثبئٟ 

ِغ اٌفٌٛز١خ ٚاٌؼلالخ اٌزٟ  (ٚاٌغشػخ ٚاٌؼضَ

رشثطٙب ٚوزٌه ٌذساعخ اٌخٛاص اٌذاخ١ٍخ ٌٙب 

ٚاٌزغ١شاد اٌزٟ رطشأ ػ١ٍٙب ِٓ خلاي ثشٔبِظ 

-MATLAB)ِؾبوبح ٌّؾشن ر١بس وٙشثبئٟ

Package )
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يتضمن المشروع تصميم دائرة كهربائية 

بأستخدام كونتكترات و تايمرات و ريلي للربط 

.الامن بين كهرباء الشبكة الوطنية والمولد
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رظ١ُّ ِٕظِٛخ رؾىُ لاعٙضح إٌّضي ٚاٌغ١طشح 

ػجش عٙبص  (WIFI)ػ١ٍٙب ِٓ خلاي رم١ٕخ

اٌّٛثب٠ً اٌشخظٟ  ِٓ خبسط إٌّضي ثىً 

.عٌٙٛخ ٚعلاعخ



دتصًٍى ٔتطٌٕش انسخاٌ انفٕسي

1ٔٛس ِٕؼُ ػجذالله ػض٠ض

2ِظطفٝ ٌط١ف ػجذعجش

3أص١ش طجبس ػج١ظ سش١ذ

١ٌّ4بء فبسط عٛاد

5محمد ثبلش ِب٘ش ػجذ الأ١ِش عٛاد

داستخذاو انطاقت انشًسٍت نتكٍٍف انٕٓاء

1ػٍٟ خؼ١ش ػجبط محمد

2٘ذٜ طفبء ٔبطش ؽغْٛ

3اؽّذ ا٠بد محمد ػجذاٌؾّضح

4اؽّذ فبػً سػذ ػجذاٌؼضثض

5اؽّذ ل١ظ ػٍٟ ؽزشٚػ

6محمد ِٙذٞ محمد ػجذالله

انكشف ػٍ انظٕاْش انؼابشِ فً َظى انقذسِ 

انكٓشبائٍّ
د

1ػٍٟ محمد ٔٛسٞ محمد

2ِشرؼٝ ص١٘ش إثشا١ُ٘ لضِٛص

3محمد ؽغ١ٓ طبٌؼ ِٛعٝ

4ِظطفٝ ٔؼّخ ػٛاد خغشاْ

5٘بشُ ِؾّٛد صٔبد عبعُ

دتصٍُغ جٓاص اَزاس ٌؼًم بانهٍضس

1ػجبط عٍّبْ شؼلاْ

2اعّذ ِشرؼٝ ؽغ١ٓ ػض٠ض

3وش٠ُ ؽغٓ وش٠ُ وبظُ

٠4ٛعف ؽّٛدٞ ٠ٛعف محمد ؽغٓ

5ػ١بء خبٌذ اثشا١ُ٘ ػجذاٌىبظُ
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٠زٕبٚي اٌجؾش رط٠ٛش اٌغخبْ اٌىٙشثبئٟ اٌفٛسٞ 

ثّب ٠زلاءَ ٚاٌظشٚف اٌغ٠ٛخ اٌؼشال١خ
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٠زؼّٓ اٌّششٚع دساعخ اٌطشق اٌّخزٍفخ 

ٌزى١١ف اٌٙٛاء ثبعزخذاَ اٌطبلخ اٌشّغ١خ ؽ١ش 

٠ّىٓ اٌم١بَ ثزٌه ِٓ خلاي اٌطبلخ اٌشّغ١خ 

اٌغٍج١خ اٚ رؾ٠ًٛ اٌطبلخ اٌؾشاس٠خ اٚ اٌزؾ٠ًٛ 

.اٌىٙشػٛئٟ
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اٌٍّفبد ,ؽشق اٌىشف ػٓ اٌؼبثشاد ٚل١بعٙب 

عٍٛن ٔظبَ اٌمذسٖ رؾذ ,رؾذ اٌظشٚف اٌؼبثشٖ

رأص١ش اٌؼبثشاد
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رٕف١ز دائشح ؽّب٠خ ػذ اٌغشلخ ثئعزخذاَ ِظجبػ 

١ٌضسٞ ٚ عشط أٔزاس ٠ؼًّ ػٕذ اعز١بص اٌغبسق 

.لأشؼخ اٌٍّجخ ا١ٌٍضس٠خ



 باستخذاو DCانسٍطشة ػهى سشػت يحشك 

PLC
د

1ؽغ١ٓ ع١ٍُ ِٙذٞ عٍطبْ

2ػٍٟ عبعُ صساس ٠بعش

3٘ذٜ اؽّذ محمد شّظ اٌذ٠ٓ

4وشاس ػذٔبْ ؽغ١ٓ ٔؼّخ

٠5بعش ػبِش ػجذػٍٟ شبوش

6ؽغٓ ِٙذٞ ؽغٓ ِٙذٞ

درظ١ُّ ِٚؾبوبح اٌّششؾبد اٌفؼبٌخ

٠ٙذف اٌّششٚع اٌؾبٌٟ اٌٝ رظ١ُّ ِٚؾبوبح 

اٌّششؾبد اٌفؼبٌخ ثٛاعطخ ِىجش اٌؼ١ٍّبد 

Operation Amplifier ثبعزخذاَ ثشٔبِظ 

ٚرٌه  ( Proteus Design)اٌّؾبوبح اٌؼٍّٟ  

ِٓ خلاي اٌزؾىُ ثؼذد اٌّىضفبد ٚاٌغٙذ 

اٌّىزغت ِٓ اعً ص٠بدح فؼب١ٌخ اٌّششؼ ِٚذٜ 

.اعزغبثزٗ ٌٍزشدداد غ١ش اٌّشغٛة ف١ٙب

1ػجذالله ػجبط ثذس ٔبدٚط

2ِشرؼٝ طبٌؼ وبظُ عبثش                                                                                        

3ص٘شاء ػض٠ض ِؾٟ خ١ْٛ

4ثشبئش صبِش ػجذاٌشعٛي ػجبط

5اوشَ ساعؼ ٔؼّخ ِخ١ف

6وشَ ِؾّٛد ؽّضح

7

انتحكى بحشكاث انطائشة انًسٍشة بإستخذاو 

MATLABبشَايج 
د

1ػجبط فبسط ػجبط ِٙذٞ

2ؽ١ذس ؽغٓ عبعُ محمد

3اسوبْ سش١ذ ػٍٟ ػجذاٌؾغ١ٓ

4ا٠بد فخشٞ ػجذاٌٛاؽذ اعّبػ١ً

5ثٙبء ػلاء ِٙذٞ

6ؽغ١ٓ اؽّذ محمد سػب

7

تصًٍى ٔ تُفٍز ًَٕرج خط َقم انطاقت 

انكٓشبائٍت يتٕسط انطٕل
د

1ِظطفٝ عجبس ٘بشُ عذٚع

2ِشرؼٝ محمد ٌفزٗ خطبس

3ؽغ١ٓ س٠بع طبفٟ ػٍٟ

4ؽغ١ٓ طجبػ ػجذ ػبرٟ

5ػلاء عبٌُ ػجذاٌؾغ١ٓ ؽب٘ش

6فبؽّخ ع١ٍّبْ ػط١خ ؽغ١ٓ

دػًم يُظٕيت حًاٌت نهًحشكاث انكبٍشة

1ٚفبء ػم١ً ِطش ٘لاي

2ػشغبَ محمد ٌفزٗ خطبس

3ػٍٟ ؽغ١ٓ ػجٛد ثذس

4طبدق محمد خؼ١ش ػجبط

5ػجبط ع١ًّ خؼ١ش ظب٘ش

6ؽىّذ ػجذالأ١ِش ػٍٟ ػجذاٌؾغ١ٓ
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 ثبعزخذاَ رم١ٕخ DCاٌزؾىُ ثغشػخ ِؾشن اي 

PLC ٌّٟب رّزبص ٘زٖ اٌطش٠مخ ثبٌّشٚٔٗ ف 

.اٌؼًّ ٚاٌزؼذ٠لاد
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٠زؼّٓ اٌّششٚع رظ١ُّ ٚ رٕف١ز ّٔٛرط خؾ 

ٔمً ٌذساعخ ٘ىزا ٔٛع ِٓ خطٛؽ إٌمً 

اٌىٙشثبئ١خ
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ِؾبوبح ِٕظِٛخ رؾ٠ًٛ اٚرّبر١ى١خ ٌٍزؾ٠ًٛ ث١ٓ َ 

سثؾ عزبس ٚسثؾ دٌزب ٌٍّؾشوبد اٌىٙشثبئ١خ راد 

. اٌمذسح اٌؼب١ٌخ ٌزم١ًٍ طشف اٌز١بس اٌىٙجبئٟ

ٚرٛف١ش ِٕظِٛخ ؽّب٠خ ٌٍّؾشن فٟ ؽبي ؽذٚس 

ٔمض فٟ اؽذ اؽٛاس رغ١ٙش اٌىٙشثبء اٌزٞ 

. ٠ؤدٞ اٌٝ رٍف فٟ اٌٍّف اٌذاخٍٟ ٌٍّؾشن

.ِشالجٗ اٌز١بس اٌّغزٍٙه ٚاٌفٌٛز١خ اٌّغٙضح
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٠ٙذف اٌؼًّ اٌؾبٌٟ اٌٝ اٌزؾىُ  ثبٌؾشوبد 

ٌٍطبئشح اٌّغ١شح  ( Roll, Pitch) Yawاٌضلاصخ

(Quad copter )  ثبعزخذاَ صلاس ٚؽذاد

خلاي ثشٔبِظ  (( PID Controllerرؾىُ  

MATLABاٌّؾبوبح 


